
KEYENCE社製KV-8000でのEthernet/IP接続方法（手動）

(接続環境)
・PLC

CPUユニット   :KY-8000
ソフトウェア      :KV STUDIO

・CONVEYLINX   ：Firmware 4 27
・EDSファイル    ：EDS & AOI V4 25 & Above

(接続方法）
1.配線

KV-8000とCONVEYLINXをLANケーブルで接続します。
パソコンとKV-8000をUSBケーブルで接続します。
配線完了後にPLCとCONVEYLINXの電源をONにします。

2.CONVEYLINXのIPアドレス確認
EasyRollを起動して、Advanced Dialog→Networks→Discoverを選択します。

       CONVEYLINXのIPアドレスが表示されます。
   左図の例は下記の通りです。
    IP      : 192.168.21.20
       Mask  : 255.255.255.0

3.PLC設定
KV STUDIOを起動して、新規作成を行います。
①ユニットエディッタの設定

プロジェクトウインドウのユニット構成内にあるKV-8000を右クリックします。
ユニットエディッタを選択します。
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②KV-8000のIPアドレス設定
KV-8000を選択してユニットウインドウの基本項目にあるIPアドレスを変更します。
IPアドレスは、2で確認したCONVEYLINXのIPアドレスに合わせて入力します。
入力完了後下部にある適用をクリックします。

 例でのCONVEYLINXのIPアドレス
  IP       : 192.168.21.20
    Mask  : 255.255.255.0
 上記に合わせIPアドレスを設定します
  IPアドレス        : 192.168.21. 10
    サブネットマスク：255.255.255.0
  192.168.21. 10

  CONVEYLINXと被らない値
③Ethernet/IP設定

KV-8000を右クリックしてEtherNet/IP設定を選択します。

手動設定を選択します。

③EDSファイルの登録（初回のみ）
EDSファイル→登録を選択します。

使用するCONVEYLINXに対応したEDSファイルを選択します。
EDSファイルはhttps://www.pulseroller.com/downloadsから入手出来ます。

登録完了後、機器一覧に追加されます。
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④CONVEYLINXのEtherNet/IP設定
機器一覧から使用する機器(CONVEYLINX)をダブルクリックします。

アダプタ初期設定が表示されますので接続しているCONVEYLINXのIPアドレスを入力します。
例では192.168.21.20

左側のイメージにCONVEYLINXの絵が追加されます。
CONVEYLINXの絵を右クリックしてコネクション設定を選択します。
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CONVEYLINXで設定している運転モードを
コネクション名のプルダウンから選択します。

デバイス割付を変更される場合は、CONVEYLINXの絵の横にあるーをクリックします。
編集をクリックするとデバイス割付設定の画面が表示されます。

参考では、InputをW00〜W016、OutputをW018〜W032で設定します。
Ethernet/IP設定画面とユニットエディッタ画面をOKをクリックして閉じます。

⑤KV-8000に設定値を書込み
モニタ／シミュレーション→PLC転送を選択します。



4.通信確認
転送完了後にKV-8000をRUNにします。
モニタ／シミュレーション→モニタモードを選択します。

プロジェクトウインドウのユニット構成にあるCONVEYLINX部分に緑丸印で通信正常となります。
一括モニタ画面からデバイス割付を確認して頂き現代値に数値が表示されていれば通信状態です。

5.プログラム作成
CONVEYLINXの各入出力機能については、Developers Guideを参照してください。
https://www.pulseroller.com/  
（参考）左ローラのコントロール部分

 Ethernet/IPの場合は、E:Odata[ ]部分が対象のアドレスとなります。
 左ローラを運転する場合は、E:Odata[4]です。
 デバイス割付でOutputをW018〜W032とした場合、W01Cになります。



ラダープログラム
 例として左センサーがONした場合に左ローラが運転するプログラムになります。


